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2.
$n$ ,
$N=\{1,2,\ldots,n\}$ , $m$ , $E\subseteq N\cross N$ $G(N,E)$

























$((i,t),(j,t’))$ : $t$ 1$\}$ $i$ $i$
$t,t’\in\{0,t_{1},\ldots,t_{n-1}\}, t<t’$
15
$A$ : $((i,t),(j,t’))\in A$
$\tilde{a}_{ij}(t,t’)$ : $t$ $i$ t’ $i$
$\tilde{a}_{ij}(t,t’)=(\overline{a_{l}}j.(t,t’),\alpha_{ij}(t,t’),\beta_{ij}(t,t’))$ $\overline{a_{ij}}(t,t’)$ ,
$\alpha_{ij}(t,t’),\beta_{ij}(t,t’)$
$x_{ij}(t,t’)$ : $t$ $i$ t’ $i$
0-1
Minimize $\sum_{((i,t).(j,t))\in\Lambda}c_{ij}(t,t’)x_{ij}(t,t’)$















$\Leftrightarrow$ $\sum (\log p_{ij}(t,t’))x_{ij}(t,t’)\geq\log\beta$
$((i,t),(j,\iota’))\in A$




$arrow R(_{((i,t),())\in A}\sum_{j,t^{l}}\tilde{a}_{ij}(t,t’)x_{ij}(t,t’))\geq Q$
(5)
$\Leftrightarrow\sum_{\langle(i,t),(j.l’))\in A}(\overline{a_{ij}}(t,t’)+\frac{\beta_{ij}(t,t’)-\alpha_{ij}(t,t’)}{4})x_{ij}(t,t’)\geq Q$
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$( C=21, Q=3.0, )$, (iii)
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